ESTACAO DE CARGA E DESCARGA

COM ROBO COLABORATIVO

Sistema automatizado projetado para
otimizar o processo produtivo, garantindo
maior eficiéncia e seguranga na operagdo.
O equipamento consiste em uma estrutura
fixa, que possui quatro gavetas para
armazenamento de pecas, uma flange para
fixagdo do robd, uma bancada superior que
permite a fixacdo de equipamentos que
podem ser (teis & operacdo (como bercos
para tombamento, leitores, etc), e dois
scanners de drea.

Especificagées Técnicas

Utilizado em il Alcance: De 4 ngetGS c/
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veis

Beneficios do sistema

I Reducdo de tempo de ciclo de carregamento
Aumento da seguranga operacional com
scanners de drea (opcional)

¢ Mdscaras personalizadas para diferentes
modelos de pecas

* Projeto modular que permite expansdo e
adaptacdo
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